El dispositivo consiste en anti-fase (antifase), mezclador, micr6fono y preamplificador Fig.5, Fig.6.
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Como ya se menciond, la ubicacién no es la seleccién del micréfono principal de Experimental, en busca
de un minimo de ruido de fondo en el canal. Se escogi6 el potencibmetro de posicién 6ptima regulador
VR1, Fig.5, que afectan directamente al resultado de la supresion del ruido. Preamplificador de
microfono Fig.6 es una etapa de amplificacion adicional y se utiliza sélo cuando sea necesario, es decir,
en virtud de baja amplitud de la ME para la acumulacién normal del transceptor.

Para desarrollar el tema de la supresién de ruido acustico, no se puede recordar otro proyecto mediante
el SSM2166 chips de Analog Devices. En la fabrica se describe chip Una completa integracion de
circuitos como de clase micréfono amplificador de alta de manera justa con baja compresion y sistema de
puerta de ruidos. Aqui esta la informacion completa sobre la estructura interna de la SSM2166 y una
descripcion detallada sobre como configurar el dispositivo con la ayuda de la instrumentacion. Un
diagrama esquematico y la versiéon de fabrica del PCB. A pesar de la simplicidad del dispositivo, se
manifiesta en sentido afirmativo. Baja compresion y la reduccién de ruido en el sistema de trabajo un



alto nivel, sin embargo, la sensibilidad de orden 15mv chip, que implica el uso de micréfonos electret. El
uso de un micréfono dinamico soélo es posible en el caso de una etapa de amplificacién adicional, de lo
contrario es imposible ir a un determinado nivel de compresién. Cuando se utiliza como una etapa
adicional debe centrarse en su calidad, en particular, AFC, que aun seria dificil de establecer debido a la
cascada de un solo transistor.

A este circuito se le ha afiadido un condensador de 100 Nf en tre las patillas 1 y 8 de cada integrado asi mismo
una resistencia de 4K7 para la alimentacion de micréfonos electret y tambien una resistencia R1y R2 de un
valor comprendido entre 4K7 y 3K3

para frenar un poco los microfonos y ayudar a la supresion de ruido

Tambien se le ha afladido un control de tono
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